
速度加減速度計　 ＦＶ２１Ｂ　
鉄道車両用

カタログ

■パルス入力は絶縁されておりサージ入力に対して高耐圧。入力ローパスフィルタで
　 パルス周波数の誤測定の原因となるノイズを適切に除去。
   電圧変換出力も絶縁されており誤って電圧が入力された場合の出力回路保護機能付き。
　 変換出力レンジは４Ｖ、２Ｖ、１Ｖの３段階。 ４Ｖレンジの場合、速度は１００ｋｍ/ｈで４Ｖ
   が出力され、加減速度は２ｋｍ/ｈ/ｓで４Ｖを出力。出力ローパスフィルタ付き。

■ＥＩＡ規格標準ケースに収納可能

　 

■速度発電機からのゼロクロス交流パルスを直接入力可能。パルス周波数から速度と
　 加減速度を算出してその値を表示、電圧変換出力およびＲＳ２３２Ｃ出力。
   面倒な速度の換算調整不要。車輪径、回転パルス数、電圧変換レンジなどを設定する
   だけ。

■パルス幅間隔測定方式によるパルス周波数の高精度測定。回帰予測演算により移動
　 平均演算の応答遅れを低減。速度は５ｍｓの高速応答。加減速度は１０５ｍｓで応答。
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高精度高速応答

小型高信頼性

ＲＳ２３２Ｃ対応

ＡＣ、ＤＣ電源対応



５０msごとに速度と加減速度の瞬時値をＲＳ２３２Ｃ出力します。

接続先とＲＴＳ/ＣＴＳハンドシェークを行います。

通信パラメータは、７ビットASCIIコード、偶数パリティ、ストップ

ビット１、ボーレイト９６００bpsです。
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ＲＳ２３２Ｃ

フレームグラウンド用ネジ

ＡＣ電源入力コネクタ

自立置き、ＥＩＡ規格ケースへの収納どちらの使い方もできます。収納時はゴム足を外して下さい。

ＲＳ２３２Ｃデータ出力

電源ブレーカスイッチ

CDEF01234567
89

AB

C
R

L
F100.4,- 0.2

データ終了コード

加減速度（マイナスは減速度）

速度

データ出力形式





速度は１００km/h、加減速度は
２km/h/s、周波数は２kHzのとき
に出力する電圧値を４Ｖ、２Ｖ、
１Ｖから選択。例えば１Vを選択
した場合、速度は１００km/hで
１Vが出力され、３００km/hで３V
を出力。加減速度は、２km/h/s
で１Vが出力され、－２km/h/s
で－１Vを出力する。

速度パルス信号の種類を選択。
速度発電器からのゼロクロス交流
波の場合は交流波に、ゼロクロスし
ない０-１２V矩形波などの場合は
矩形波に設定。  矩形波の場合は
３Ｖ以上で、交流波ではマイナスか
ら０Ｖをクロスして０.２Ｖ以上でパル
スありと認識。

１回転のパルス数を設定。設定可
能範囲は、９９９.９～１０.０。
歯数比がある場合、パルス数に歯
数比を乗算した値を設定。
例えば、パルス数が６０で歯数比
が２.２６５の場合は、１３５.９を設定。

車輪の直径を設定。設定可能範
囲は ９９９.９～１０.０mm。

パルス入力のローパスフィルタ値
を選択。１kHz、２kHz、４kHz，
８kHz、２０kHzの５段階。矩形波の
場合は通常、ＯＦＦを選択。

電圧出力のローパスフィルタ値
を選択。１００～２Hzまで５段階。

速度、加減速度、周波数のい
ずれかの表示と電圧変換出力
が可能。

押されている間、変換レンジで
選択された電圧を出力。
例えば、４Vが選択されている
場合は、４Vを出力。

設定操作　

速度パルス信号の種類、入力ローパスフィルタ値の選択、車輪径と回転パルス数の設定、電圧変換レンジの

選択、出力フィルタフィルタ値の選択を行うだけで、正確な速度と加減速度が求められます。
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